
2016年度の実証実験

・コンセプトやビジョンに賛同した自治会が主体的に実施。

・2016年10月4日～30日 運行時間9:00～17:00

・自動運転機能のない車両を使用

・「定ルート走行型」と「呼出走行型」の２種類で運行

定ルート（左回り）

定ルート走行車両 2台

使用車両：電動車両

呼出走行車両 ２台

使用車両：電動３輪車両

神戸市北区筑紫が丘 -２０１６年度の実証-

出所：日本総研作成資料

【結果（実施後の自治会からの意見・要望）】

・住民の移動ニーズがあることが確認できた

・運転手ありでの実施では、住民の希望する利用料

では実現が難しいことがわかった

⇒自動運転車両の活用へ

【目的】

近距離低速のモビリティに対する利用ニーズの確認
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